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Mobilna kontrola oraz badania strefy ptatnego parkowania
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W Krakowie samochody wyposazone w kamery maja pomagac w kontroli strefy ptatnego parkowania.
Informacje zbierane przez taki system beda w przysztosci przydatne do lepszego zarzadzania strefa.

Miejska Infrastruktura sp. z 0.0. testuje mobilny system kontroli strefy ptatnego parkowania. Kontrola
odbywa sie przy wykorzystaniu pojazdu wyposazonego w kamery, z ktérych informacje przekazywane
sg do specjalnie w tym celu stworzonego systemu informatycznego. System w trybie rzeczywistym
weryfikuje, czy dla mijanych pojazdéw optacono postdj. Testowane rozwigzanie ma przyczynic sie
m.in. do zwiekszenia skutecznosci prowadzonych kontroli.

Kontrola strefy nie jest jedynym zastosowaniem testowanego rozwigzania. - Docelowo chcemy, aby
mozna je byto wykorzysta¢ do pomiaru czaséw parkowania, rotacji parkujgcych pojazdéw czy
okreslenia struktury wnoszonych optat - wyjasnia Kacki. Takie narzedzie pozwoli okresli¢ zachowania
parkingowe kierowcéw w strefie ptatnego parkowania, a co za tym idzie, lepszg jej organizacje.
Mozliwe bedzie réwniez wychwycenie réznic zachowan parkingowych wystepujacych w
poszczegodlnych podstrefach, wynikajgcych np. z réznych funkcji petnionych przez poszczegdlne
obszary.

Alternatywa dla takich rozwigzan sg tradycyjne metody oparte na badaniach ankietowych. Ich staba
strong jest potrzebny na wykonanie czas. Takich badan nie da sie wykona¢ w ciggu dwéch, trzech dni.
Wymaga to pracy osdéb, ktére przeprowadzg badania, opracuja i zweryfikujg dane oraz przygotujg
raport kohcowy. Przewaga systeméw takich jak obecnie testowany przez Miejska Infrastrukture, jest
mozliwos¢ uzyskania informacji od reki. W dowolnej chwili mozna bedzie generowac zestawienia
tabelaryczne.

Jak dtugo potrwajg testy, jeszcze nie wiadomo. Na razie testowane sg ustawienia kamer w réznych
pozycjach na samochodzie, trwa kalibracja systemu i jego dostosowywanie do zachowah kierowcéw.
Sprawdzana jest takze predkos¢, z jakg samochdd z kamerami powinien sie poruszacd, aby uzyskac
najwiekszg efektywnos¢ pracy. Chodzi o to, by ustali¢, ile kamer powinno sie na nim znajdowa¢, by
osiggna¢ wiasciwg skutecznos¢ i niezawodnosd.



